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1. 掃地機器人是目前日常生活常見的科技產品，如果你是掃地機器人的工程師，你設計的掃地機起人會有什麼功能？

[image: 「掃地機器人」的圖片搜尋結果]



2. 用鍵盤控制小車運動時，小車會出現數字顯示，什麼情況下數字會變化？變數『超音波距離』是否也會變化？想想看，數字變化代表什麼意義？
[image: ] (
什麼情況下數字會變化：
變數『超音波距離』是否有會跟著變化；
數字變化代表什麼意義：
循跡感測器偵測藍色線的話，循跡變數『前左』、『前右』
會由0變成1，因此程式只要持續偵測『前左』、『前右』值
即可判斷是否到達
到達藍線後應該採取什麼行動：
小蟲應停下
)





3. 把小車模擬掃地機器人，小車必須具有避障功能，任務二須利用任務一超音波偵測距離的功能，設計能自動避開障礙物的小車，小車的程式設計有什麼方法或策略呢？





4. 日常生活中，超音波掃描偵測除了可以應用於避障車外，還可以應用在哪些地方呢？





5. 模擬掃地機器人，把避障車升級加上掃地功能(有效率的清除障礙)，如何快速清除所有的垃圾，模擬掃地機器人程式設計你有什麼方法或策略呢？請紀錄在下表左側。
6. 小組夥伴彼此分享自己的方法或策略，討論彼此方法策略的可行性(可行不可行)，共同決定一種方式並填入表格，並說明為什麼選擇這個方式？
	我的策略是：





                                                      
	經過分享討論我們小組的策略是：
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